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Opciones Stratus Cinemático 
 
 
 
 
Configuración del Receptor Base 

Punto conocido 
Tilde el cuadro si las coordenadas del punto son conocidas (punto fijo 
perteneciente al sistema). En caso de estar definiendo un sistema local y 
arbitrario, no es necesario tildar esta opción. 

 
 
Inicialización (Tipo Inic.) 

Coordenadas 
Conocidas 

Si la inicialización se efectuará sobre un punto de coordenadas conocidas. 

Observación 
Estática 

Si la inicialización se efectuará sobre un punto cualquiera del terreno, de 
coordenadas desconocidas. 

 
 
Medición de puntos fijos (Tipo Pt. Conocido) 

Conocido 
Si el punto a medir es un punto de coordenadas conocidas (en sus 3 
coordenadas) y si es la primera vez que mide el punto en este trabajo 
cinemático. 

Revisar Conocido 
Si el punto a medir es un punto de coordenadas conocidas (en sus 3 
coordenadas) y si no es la primera vez que mide el punto en este trabajo 
cinemático. 

 
 
Inicialización por corte de señal (Init. Type) 

Coordenadas 
Conocidas 

Si la inicialización se efectuará sobre un punto fijo de la red resuelto fuera del 
proyecto en curso (punto de coordenadas conocidas). 

Observación 
Estática 

Si la inicialización se efectuará sobre un punto cualquiera del terreno, de 
coordenadas desconocidas. 

Re-Inicializar 
Si la inicialización se efectuará sobre un punto ya medido en el mismo proyecto 
(un punto que se resolverá al procesar los datos) o un punto donde ya realizó 
una inicialización en el mismo proyecto. 
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